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一、设站单位情况
	设站单位
名称
	河北博柯莱智能装备科技股份有限公司

	设站单位
性质
	行业协会    公司     企业     其他社会组织 

	设站单位主营业务
	1.机器人系统及应用
2.智能仓储
3.智能物流系统

	解决关键难题适用学科专业
	1.机械工程
2.机器人工程
3.人工智能

	设站单位规模
	1.营业收入（万元）：14452
2.人员总数（人）：360
	上一年度研发经费投入（万元）
	880

	设站单位专职研发人员(人)
	122
	其中
	获博士
学位人数(人)
	0
	获硕士
学位人数(人)
	2

	
	
	
	高级职称人数(人)
	3

	近3年联合培养研究生数(人)
	36
	每年可接收
研究生人数(人)
	20

	近3年联合培养高等职业教育学生数(人)
	60
	每年可接收高等
职业教育学生数(人)
	30

	设站单位
联系人
	姓名
	杨四新
	联系电话
	13315017222

	
	职务/职称
	副总经理
	
	

	设站单位科技创新平台情况（限填5项）
（重点实验室、中心、研究院、工作站、基地等）

	类别
	名称
	批准部门
	批准时间
	主要支撑
学科专业

	省技术创新中心
	河北省智能包装装备技术创新中心
	河北省科技厅
	201908
	机械工程/机械

	省工业设计中心
	河北博柯莱智能包装装备科技股份有限公司工业设计中心
	河北省工信厅
	202108
	机械工程/机械

	设站单位获得的代表性成果情况（2023年至今，限填5项）
（获奖、论文、专著、专利、咨询报告等名称）

	成果名称
	获奖类别及等级；发表刊物及级别；出版单位及总印数；专利类型及专利号等
	时间
	署名情况
	主要支撑
学科专业

	一种单立柱自动提升堆垛机
	发明专利
	20241126
	第一署名
	机械工程/机械

	并联机器人装箱机
	外观设计
	20230217
	第一署名
	机械工程/机械

	双抓多功能抓具
	实用新型
	20251028
	第一署名
	机械工程/机械

	人工智能赋能的工业机器人集群超级工厂
	第十届“创客中国”河北省中小企业创新创业大赛企业组二等奖
	202508
	第一署名
	机械工程/机械

	以人工智能为中心的新一代机器人工厂集群
	第十四届中国创新创业大赛河北赛区暨第十三届河北省创新创业大赛行业赛一等奖
	202601
	第一署名
	机械工程/机械



二、牵头高校和参建高校情况
	牵头高校
名称
	河北科技大学

	参建高校
名称
	北京科技大学

	参建高校
名称
	河北工业职业技术大学

	参与建设工作站的学科专业
	1.机械工程
2.机器人工程
3.人工智能
	依托该学科专业是否建有省级研究生培养实践基地
	是，共__4__个。        否

	拟进站导师人数(人)
	10
	其中
	硕士生导师人数(人)
	9

	
	
	
	博士生导师人数(人)
	1

	拟进站高等职业教育教师数(人)

	10

	拟进站研究生人数(人)
	20
	其中
	博士生数(人)
	0

	
	
	
	硕士生数(人)
	20

	拟进站高等职业教育学生数(人)
	30

	高校
联系人
	姓名
	周京博
	联系电话
	18333193615

	
	工作单位
	河北科技大学
	
	

	牵头高校和参建高校相关学科专业创新平台情况（限填5项）
（重点实验室、中心、研究院、工作站、基地等）

	类别
	平台名称
	学校名称
	批准部门
	批准时间
	主要支撑学科专业

	河北省重点实验室
	河北省机器人与具身智能重点实验室
	河北科技大学
	河北省科技厅
	202512
	机械工程/机械

	国家国防特色学科
	新型制造理论与技术
	河北科技大学
	国家国防科技工业局
	201607
	机械工程/机械

	河北省产业技术研究院
	河北省增材制造产业技术研究院
	河北科技大学
	河北省科技厅
	201409
	机械工程/机械

	国家级应用技术协同创新中心
	BIM应用技术协同创新中心
	河北工业职业技术大学
	教育部
	201907
	机械工程/机械

	河北省高校应用技术研发中心
	河北省高校硬质合金切削材料应用技术研发中心
	河北工业职业技术大学
	河北省教育厅
	202301
	机械工程/机械

	牵头高校和参建高校相关学科专业代表性成果情况（2023年至今，限填5项））
（获奖、论文、专著、专利、咨询报告等名称）

	成果名称
	获奖类别及等级；发表刊物及级别；出版单位及总印数；专利类型及专利号等
	学校名称
	时间
	署名情况
	主要支撑学科专业

	Hyper-redundant hybrid manipulator modeling method
	International Journal of Mechanical Sciences(中科院1区)
	河北科技大学
	2025年
	第一署名
	机械工程/机械

	Metallic-peristome Surface 
Inspired by Nepenthes alata for Anti-sticking of Electrosurgical 
Electrodes
	Friction (中科院1区)
	河北科技大学
	2025年
	第一署名
	机械工程/机械

	Hybrid Soft Actuator With Metamaterial-Inspired Skeleton for Adjusting Mechanical Properties: Design, Modeling, and Experiments
	IEEE/ASME Transactions on Mechatronics(中科院1区)
	北京科技大学
	2024
	第一署名
	[bookmark: OLE_LINK1]机械工程/机械

	SEG-Net: Deep Learning Grasping With a Soft Enveloping Gripper
	IEEE Robotics and Automation Letters (中科院2区)
	北京科技大学
	2024
	第一署名
	机械工程/机械

	面向预制构件安装基于操作意图的人机作业协作方法
	发明专利
	河北科技大学
	2025年
	第一署名
	机械工程/机械

	牵头高校和参建高校相关学科专业承担的代表性科研项目（2023年至今，限填5项）

	项目来源与项目类别
	项目名称
	学校名称
	起止时间
	到账经费（万元）
	主要支撑学科专业

	河北省自然科学基金
	面向医学实验室的仿人双臂移动机器人精准作业关键技术研究
	河北科技大学/北京科技大学/天津理工大学
	202410-202709
	60万
	机械工程/机械

	国家自然基金委联合基金
	数字-物理模型驱动的智能建筑机器人及其建造管控系统
	河北科技大学
	202501-202812
	1000万
	[bookmark: OLE_LINK6][bookmark: OLE_LINK5]机械工程/机械

	河北省科技厅重点研发计划
	仓储物流机器人集群协同作业技术研究与应用示范
	河北科技大学
	202306-202505
	200万
	机械工程/机械

	国家重点研发计划
	卒中神经调控重塑机制及个体化智能康复基础问题研究
	北京科技大学
	202412-202911
	1600万
	机械工程/机械

	国家自然科学基金
	面向弱意识患者的可穿戴柔性外骨骼臂腕手协同精准康复机理研究
	北京科技大学
	202401-202712
	260万
	机械工程/机械





三、合作项目及进展情况
	合作项目总数：2项；其中设站单位委托项目总数：0项。

	合作项目总经费：1400万元，其中设站单位委托项目总经费：0万元。

	序号
	合作项目名称
	来源
	主持单位
	项目参与人员数（人）
	经费
(万元)
	起止时间
	主要研发内容
	解决的关键技术
	获奖、专利等情况（注明授奖部门、奖励级别及排名）

	
	
	
	
	设站
单位
	高等学校
	
	
	
	
	

	
	
	
	
	
	教师
	研究生
	高等职业教育学生
	
	
	
	
	

	1
	仓储物流机器人集群协同作业技术研究与应用示范
	河北省科技厅
	河北博柯莱智能装备科技股份有限公司
	10
	6
	8
	0
	750(专项200万，自筹550万)
	202306-
202506
	工业互联网技术将机器人系统融合到统一的管理平台，实现云平台数据实时传输分析仓储货物管理
	基于WMS及MES系统建立；移动机器人进行预测式路径规划及分区排程
	授权专利12件，软件著作权16件，产生新产品1项，新技术1项

	2
	面向制药行业的机器人生产系统研发和智能工厂应用示范
	河北省科技厅
	河北博柯莱智能装备科技股份有限公司
	12
	4
	4
	0
	650（专项200万，自筹450万）
	202006-
202212
	根据药厂需求研发干燥剂投放、制药仓库堆垛等共性的应用场景的机器人系统
	高速、高精度机器人系统研发；机器人仓储管理运维平台系统研发
	授权专利36件；获得软件著作权登记2件；发表论文7篇。成果在 26 个项目上应用，实现产值13091万元

	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	
	


注：合作项目包括设站单位与高校联合申报的纵向科研项目、横向校企合作项目，可加页。


四、具体工作计划和方案（限800字）
	该工作站在校企双方导师、平台、实践环节支持下，建设制度齐全，运行和监督机制良好，确保工作站良好运行，产生效益，具体工作计划和方案如下：
（一）一年建设期工作方案
1. 健全组织与制度体系。确立校企“双主体”合作架构，明确双方权责。制定并完善《工作站管理办法》《导师聘任与考核制度》《研究生入站与退出机制》等规章制度，形成规范运行与监督机制，保障工作站有序运转。
2. 推行项目制与双导师制，启动首批人员入站。实施“项目制培养”模式及考核制度，推动研究生围绕企业实际课题开展科研，高职学生开展基于实际项目的实践及考核。确定双导师培养模式，确保年内20名校内外导师的聘任与入站，并遴选首批研究生和高职学生进驻，实现“导师到位、学生进站、项目启动”的年度建设目标。
3.完成年内的成果指标。包括完成发表论文、申请专利、获得科研奖项等任务。
（二）三年建设期工作方案
1.优化产学研协同的技术研发平台：联合合作方共同建设技术研发中心和场景验证中心，在真实生产现场或模拟场景中搭建测试环境，确保所研发技术直接落地验证。
2.扩大工作站人才培养规模：进站研究生超过60人，高职学生超过90人。
3.推动技术攻关与成果转化：通过联合研发，形成新产品、新工艺1-2项，实现成果转化并创造经济效益100万元以上。
4.完善运行保障与长效发展机制：健全各项管理制度，保障日常运行规范有序；建立由校企及行业专家参与的年度动态评估与调整机制，根据产业发展趋势持续优化研究内容，确保工作站长期稳定发展。

	牵头高校意见：

高校：（盖章）
年   月   日
	设站单位意见：

设站单位：（盖章）
年   月   日

	参建高校意见：

高校：（盖章）
年   月   日
	参建高校意见：

高校：（盖章）
年   月   日


	
